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o4 CURSD: AUTOMAC.&{} INDUSTRIAL (AREA: INDUSTRIA |
MODULD: FUNDAMENTAL ' PERIODO: 1° t
! | N total de aulas tedricas:
N.° de horas-auls semanal D2 five e
N.° de horas-aula semestral: 32 | N._ total de auias praticas:

(N total de auias de iaboratario:

02 | OBJETIVO GERAL DO GURSO

O Curso Superior de Tecnologia em Automaco Industrial tem por objetivo atender as necessidades das
empresas nesta area e formar profissionais para atuar no mercado de trabalho.

03 |PERFIL PROFISSIONAL DOS EGRESSOS |
U egresso do Curso Superior de Tecnologia em Automacao Industnal devera ser capaz de: [

Interpretar plamtas & cortes de estruluras e equipamentos; ?

interpretar piantas de projetos elétricos de sistemas autpmatizados, !

Instalar, operar & parametrizar conversores, inversores de freqiiéncis e softstarfers.

Aplicar normas técnicas relacionadas 4 infra-esfrutura de instalagdes elétricas para sistemas de automacio;

Operar e manter sistemas CAD, CAE, CAM e CNC:

Executar as bases legais referentes 2 seguranca no trabalho em ambientes automatizados:

Executar instalacGes de infra-estrulura elétrica pafa sistemas de automagio;

Executar manutencio de sistemas autornatizados:

Impiementar sistemas aulomatizados utiizands controladar lbgico programével berm como microcontroladores

Impiementar redes industriais;

Impiementar sistemas na #rea de automacso NCustial bem como circuilas nécessarios para o interfaceamaento
enire os subsistemas;

Integrar dispositivos de acionamentos industriaig,

Integrar fontes de energia: allernativas, de concessionarias ou de emergéncia, considerando os aspectos de
eficiéncia energética e da automagaa;

Integrar sistemas automatizados utiizando hardware e software:

Planejar, executar, supervisionar e inovar sistemas na area de automagao indusirial

Planefar o acionamento de maguinas utiizando os principios de controle eletrBnico:

Operar plantas controladas por sistemas supenvisorios;

Conduzir equipes & projetos laborais em sistemas automatizados

Gerenciar implementacdes e manulengfies de sistemas automalizados:

Gerenciar empresa na srea de automacae Industrial:

Gerenciar processos industrials automatizados aplicande ferramentas de gestio tecnioldgica; ;

Assessorar g elaboracdo de planos de conservagac de energia em insialaciies elétricas, execulando analise de
sistermnas larifanios comerciais e industriais:

1 Analisar circuitos de comandos eletromagnéticos, eletropneumaticos e eletrohidréuticos em sistemas !

e autormatizados. i

D4 | COMPETENCIAS A SEREM CON STRUIDAS NO PERIODD
Utilizar o5 concettos fundamentais de eletricidade e sletromagnetisma.
interpretar plantas e cores de estruluras e equipamentos;

Executar as bases lagas referenies a seguranca no trabaiho e ao ambiente de trabaiho;
Oparar equipamentos de informatica utiizando programas aplicatives e ferramentas de inlernet;
Produzir iextos e apresentar de forma oral utilizando iéenicas de comunicacan linguistica.

05 | FUNDAMENTAGAC LEGAL:

Lein."9.384 ( Lei de diretrizes & bases da educacao nacional-LDB) de 20 de dezembro de 1598
Decreto n.” 2208 ds 17 de abril de 1897,
Parecer 29/2002 : Diretrizes Curricutares Nacionais para os Cursos de Teonelogia
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PLANO DE ENSINO - TECNOLOGIA |
| o5 |CURSO: AUTOMAGAO INDUSTRIAL AREA: INDUSTRIA ]
MODULD: ELETRO-ELETRONICA IPERIODO: 2 ¢
@ N.” total de aulas tedricas:

MN.” de horas-aula semanst 03 o L
L pg @ i N.” tolai de alas praticas; |
N.” de horas-aula semestral: 48 N.° total de aulas de laboratério; i

02 | OBJETIVO GERAL DO CURSO

Q Curso Superior de Tecnologia em Aulomacao Indusinal tem por objstive atender as necessidades das |
empresas nesta dres e formar profissionals para atuar no mercade de frabalbho, |
E&momsmu& DOS EGRESSOS
O egresso do Curse Superior de Tecnologia em Automagao Industrial deverd ser capar da!
interpratar plantas e corles de estruturas & equipamentos;
interpretar plantas de projetos elétricos de sistemas automatizados;
instalar, apersr e parametrizar cofversores, inversores da frenuéncia ¢ softstarters,
Aplicar normas técnicas relacionadas 2 infra-estrutura de instalagbes elélricas para sistemnas de
automacao, :
Operar @ manter sistemas CAD, CAE, CAM & CNC:
Executar 85 bases legais referentes & seguranca no trabaiho erh ambientes automatizados;
Executar instalaches de infra-estrutura slétrica para sistemas de sutomacio:
Executar manutencas de sistemas automatizados:
implemantar  sistermnas  automatizados  utlilizendo  conteolador lGgico  programével bem  como
microcontroladores:
implemeniar redes industriais;
Implemeritar sistermnas na drea de automacao indusinal, bem como cirouilos necessaros para o
interfaceamento entre os subsistemas; i
integrar dispositivos de acionamentos indusiriais. {
Integrar fontes de energia: afternafivas, de concessionarias oy de emergéncia, considerando os aspectos |
de eficiéncia energélica e da aulomagho,
Integrar sistemas automatizados ulilizando hardware e software:
Planejar, executar, supervisionar e inovar sistemas na ares de aulomacao industrial,
Flanejar o acionamento de maquinas ulilizando os principios de contrale sletrénics:
Operar plantas controladas por sislemas supervisérios:
Conduzir equipes e projetos laborais em sistemas aulomatizados
Gerenclar implemeriagdes e manutengtes de sistemas automatizados;
Gerenciar ernpresa na area de automacio indusirial:
Gerenciar processos industriais automatizados aplicando ferramentas de gestao tecnologica; W%,
Assessorar a elaboragdo de plance de conservacéio de engrgia em inslalagBes elétricas, Byde
analise de sistemas tarifarios comercials e industnais; !
Analisar circuitos de comandos sletromagnéticas, slettopneumaticos e eletrohidraulicos em sistermas -
automatizados.

04 | COMPETENCIAS A SEREM COMNSTRUIDAS NO PERICDO
i Analisar circuitos elétricos em corrente continua e corrente alternada MONoTAsicos & polfasicas.
Interpretar & analisar circuitos eletiénicos analogicos e digitais;
Modelar sistemas de automac@o por sistemas autématos e redss de PETRI;

|
|

Interpretar e aplicas normas técnicas relacionadas a infraestiulura de inslalagdes elétricas parai
sistemas de automacao |

1

Executar instalacées de infraestrutura elétrica para sistemas de auylomacan

05 | FUNDAMENTAGAD LEGAL:

Lei n."6.394 ( Lei de diretrizes e bases 0a educacao nacionai-LDB} de 20 de dezempro de 1896
Decreto n.° 2208 de 17 de abril de1967.

Parecer 26/2002 : Direfrizes Curricutares Macionais para os Cursos de il
g
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08 | UNIDADE CURRICULAR (UCY: CALCULD _ h ’ il
OF [COMPETENCIASDA (UC): . v
Desenvalver ferramentas de calculo matematico: fungoes, imites, dervadas & integrais e aplicar
eletroglelrbnica, Y J
08 | EmentaiHabilidades | Conteido/Bases Tecnalogicas | NA- | WME | RD | FA |
i Fungdes fundamentais ! o= !
H ! i 1 T
Funibes e graficos _|Fungdes Transcendentes i A £ |
i Limites de ums funcio i : |
| Propriedades de limites ! | |
Limites { Limites indeterminados Pos g T z |
¢ Limites infinitos ! | ! i
- | Assintotas | | | i
i Limites de funcdes tngonomelricas | | i |
P ; f Limites de fungBes exponsncial ‘ . i :
ok TS MBIOACEren A || vt o Mot Kol T 1 7 1 o2 |
Continuidade i ! |
| I i
Definigio [ Iz
Fisgras de derivagan | i
Representagio geomeétrica da i
derivada |
: Reta tangente & normial { i
Lk Derivads composta i 15 1 i =
! Maximos e minimosz. | ] i
Derivada sucessiva i 1 {
Taxa de derivagao i i | |
= = Cinematica da derivada i L | {
Integrais imadiatas i | ! |
Integral mdefinidas integrais por substiluicao de varigwel | 8 1 TR |
Integracan por pares fen o | i =1
Integrais definidas f i '
Teorema fundamental do caloule | i !
Propriedades das inlegrais definidas | | § |
Integral definidas, duplas e triplas | Integrais duptas | B 1 ] - S
Imtegrais triplas | | ! ‘
. i i |
. s 5 ! | !
- Conceilo i I { i
Operages i : | |
| NUmeros complaxos Forma algébrica & trigonometrica | B LS S
Argumento & maduln | i .
08 | PROJETO INTEGRADOR. ndo ha |
10 | BIBLIOGRAFIA 3 |
LEITHOLD, Louis. O CALCULD COM GEOMETRIA ANALITICA. S50 Badio, Vi & V2 E
MUNEM, Mustafé A . e Foulis, David. CALCULD. V1 e V2 s A
11 | APRENDIZAGEM E AVALIAGAD
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7. Prate 7 - Impressos {aposyia; | 7+ Semmnaie i !
B - Diebate A Quadrs de gz 8- ChAras a i
9 - Estudp de caso % - Qutnas ‘ ! :
10 - Semindrio s T e
= Obs.: T, )
1; 3 tmléréf?guu | Fraquénma Mimmax 755 o6 NA Res iy El N-ﬂ
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

06 | UNIDADE CURRICULAR (UC): INFORMATICA
07 | COMPETENCIAS DA {UCy:
Operar equipamentos de informatica utilizando programas aplicativos & ferramentas de internet. . ]
08 | EmentafHabilidades ConteddoiBases Tecnolégicas @ NA- | ME RO | FaA
Pasias e Arauivos Arvore de direlarios, copiar, colar, | i
recortar, mover, axcluir, saivar i
P 2 1234 | 468 | 2
Digitacie. selecdo, modos de i
Editor de Texto exibicdo formatacdo, insercdio de
figuras, tabelas. ortegrafia e i
gramatica, marcadores e
numeragao, cabecathos & rodape
| 6 | t204] as8 | 2
Celuias, finhas, colunas, selecio, |
formatagao, fbrmulas, fungbes, |
Planitha Eletrtnica argumentos, figuras, graficos,
classificacio |
Lay-out, slide, figura, selecao e § (1234 488 2
formatacao, apresentacoes | ‘? :
Editor de apresentagao
2 L1234 488 2 !
Web, e-mail, #p, ferramentas de ]
busca e pesauisa, sltes especiais |
Internet |
Tipos, vantagens, recursos e drivers g 1234 | 458 2 l
; i
Sistemas Operacionais Fartes componentes, configuragies |
& catacieristicas gerais 4 1,234 | 4868 2
Hardware ! .
R 1234 | 468 o
i | ;:

08 | PROJETO INTEGRADOR: Nao ha

10 | BIBLIOGRAFIA

Sites:
www gebtieliorres com.br
WWW, com

www laerciovasconcelos.com. br

11 | APRENDIZAGEM E AVALIACAQ

i

ME: Meatodologia de Ensino RD: Recursos Didaticos | FA. Formas de Avaliagio
1 - Expositiva - vialogada 1+ Teansparénoias 1 - Piova otjetiva
2 - Atividade de laboratdrio 2. Elides 2 - Frova disseriativa £
3 - Trabatho ingividuat 3 - Videotassele 3 - Prova pratica
4. Trabafhe &m grupt 4 - Computador 4 - Palestia |
5. Pesquisa 5. Mapas / ctaingns 5. Projeto
ﬁ Uramatizagdo f - Laberatong £ - Halainno

7 - Projeto 7« Impressos (apostis) 7 - Samindnio

8- Debate B - Quadre de giz 8 - Dutros
9 - Estudo de caso 8- Outros

16 - Semirdng
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

06 [ UNIDADE CURRICULAR:Andlise de Circuitos Elétricos | MODULO/PERIODO 5
i i
07 [ PRE REQUISITO Eletricidade |
Ementa(s) Contetido NA ME RD FA
Caracteristicas e definicao de
correntes e tensdes alternadas
‘sencidais
1
Correnles e tensbes Relagbes de fase f
glternadas senoidais s i 2 1
Valor médic
Valor eficaz
- Tipes de fontes de tenséo.
- Resposta dos elemenios
R L |
= Potencia meédia e fator |
de potencia !
FASORES . Nomeros complexos 19 : ] 1
Operagdes com numeros |
complexos | ‘
Definiclo de fasores i
- Circuitos em série 1
CIRCUITOS DE CORRENTE Circuitos em paralelo
ALTERNADA EM SERIEE «  Cir¢uitos serie/paralelo 5 1 8 1
PARALELC - Impedancia Admitancia ;
& Susceplancia i
-Fontes dependentes & | |
indeperndentes i
Conversao de fontes } '
Andlise de Malhas |
. Analise nodal
filiption de /\inisa Converséo Estrels /triangulo e <5 12 BB 18
vice-versa,
Teorema da Superposicio
Teocrema de Thavenin
Teorema de Nortan
- Potencia Ativa, reativa e
Potencia aparente. 5 | 32 6.8 16
: = Triangulo de potencia
-Nogles sobre geracdo trnfasica
. T Potencia em circuitos trifasicos :
Sistemas polifasicos Cergas equilibradas ¢ 15 1.2 6.8 16
deseguilibradas;
[
Documento de Origem . Projelo do curso Nome go decumenio | Plano de Ensing = : g &1
Emitido por - Coordenagie Revishon® 4 o
Revisaty por Prolessores do cursgy Data impressic | 18/0772004 > : o
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO
06 | UNIDADE CURRICULAR (UC). MAQUINAS ELETRICAS

87 | COMPETENCIAS DA (UC):

Classificar Maguinas Elétricas e Transformadoras
Modelar Maguinas Elétricas ¢ Transformadores
Ensaiar Maguinas Elétricas e Transformadores
Aplicar principios de funcionamento de Maquinas Eiétricas & Transformadores.

08 |  EmentaiHabilidades

Conteludo/Bases Tecnoldgicas

NA ME

RD

1. Maquinas de Corrente Continua

Caracteristicas construtivas e definicéo
de funcionamento das maquinas
de corrente continuas;

Ligaches e tipos de excitagio;

Razdo de tensdo gerada,

‘Efeitos magnéticos;

Raz#o de velocidade:

Efeitos de conjugado motor,

Ensalos de rotina em geradores e
motores de correnle continua;

Especificacdo de maquinas CC;

20 {1248

18678

2. Maquinas de Corrente
Alternada Assincrona

Caracteristicas consiruthvas e definigas |
de funcionamento dos motores de
indugéo;

Ligaghes e lipos de motores;

Razfes de velocidade, conjugado,
escorregamente, poténcia,
rendimerito e tracado do diagrama
circutar do moter;

Ensaios de rotina nos motores de i
indugio; :

Especificagdo dos motores de inducao;

25 | 1248

1878

1486

3. Maguinas de Corrente
Alternada Sincrona

Caracteristicas consirutivas e definicBo
de funcionamente dos molores
sincrones ¢ allermadores.

Ligactes e lipos de alermadores;

Razdes de velocidade, conjugado,
poténcia. rendimento, regulacin
de tensdo de allernadores;

Ensaios de roting nos allernadores;

Especificacdo de alternadores;

25 | 1248

16738

14585

4 Transformadores

Caracteristicas construtivas e definicgo
de funcionamento dos
transformadores;

lLigaches e tipos de ransformadores,

Razoes de poténcia, rendimento
reguiacdo de tensio em
transformadores;

Circuito eguivaiente de
fransformadores;

Perdas no cobre e perdas no ferro;

Ensaio a vazic e ensaio 2 plena carga
em transformaderes,

25 1 1248

Diagrama fasorial de um transformador

monefasico a vazio e com carga
condicio ideal e real; §
| Especificacio de transformadores: i

1.6.7.8

148

09 | PROJETO INTEGRADOR: NBo faz parte da avatiacho

40 | BIBLIOGRAFIA

FITZGERALD, Kingsiey @ Kuskp. Maquinas Eletricas. £0. Mac Graw Hil, 1° EJigao. 1875, 90 Faulo.
KOSOW, Irving. Maguinas Elétricas e Transformadores. Ed. Giobo, 4° Ediglo, 1882 Porle Alegre
NASAR, A . Syed. Maguinas Elétricas. Ed. Mac Graw Hill, 1° Edigéo, 1984, 540 Paulo
FILIPPO, Guilherme Filho  Motor de indugo Ed Erica, 2000

| Manual Catalogos Moloses WED
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

06 | UNIDADE CURRICULAR (UC): CONTROLE DE PROCESSOS F INSTRUMENTOS

@7 | COMPETENCIAS DA {UC):

Gerenciar sistemas industriais vtilizande uma abordagem centrada na geslao de operagdes,
Ptanejar e organizar o processo de trabalho em sistemas automatizados:
Planejar, estruturar & gerenciar projelos tecnolégicos;

Analisar 08 processos indusiriais de controle discrets & continuo;

Utilizar variaveis intervenientes em controle de processos;

interpretar as caracteristicas de sistemas de medidas, telemetria de instrumentos e dispositivos Industriais;

WModelar sislernas produtivos;
Simular sistemas produtivos,
£8 |  Ementa/Habilidades Contelido/Bases Tecnologicas | NA ME RD EA
Eiementos basicos de sistemas Decisles de operagao versus |
produtivas ae nivel de sistamas decisoes de projelo do sistema. 5 1 4.8 52
de operacies Desempenho como funcio da
estrutura, {15 1 4-6 1.2
Fluxos de producio e Layout i 2 1 4.5 1.2
Tecnologia de processe. Modelos 2 1 4-6 1-2
discretos de elementos do sistema
produtivo. 3 1 4.8 1-2
A modelagem e simutagio como | Metodologia e projeto de simulagio
ferramenta de apoio 2o projeto & | de sistemas: fases de concengio,
avaliacfio de sislemas de implementaco e analise.
producao Etapas de um projeto de simulagéo Z § 1.2-4 4-8 1-2
modelagem conceltual, i
implementacio computacionai do i
modelo, verificacio e validagso, !
analise.
Modelos simboticos, icdnicos ou 3 124 4- 1-2
diagramaticos, modelos matematicos |
ou analiticos, modelos de simulagio. [
Coneceitos fundamentais de {
simutacdo. i iot24 4-8 T2
Ferramentas compulacionals para i
simulagio = [ 1 4-6 12
]
_ I 4-§ 1-2
Teoria de filas Congceitos basicos. 25 | 1 4.6 {-2
Processos de Chegada &
Atendimanta, 7.5 ! 1-2-4 4-6 4.2
Modelos de Filas I 4-6 12
|
Modelagem de dados Reviséo de probabilidade e
) estatistica descritiva. 5 4 4 4-8 12
Coleta de dados, 25 | 124 4.6 1-2
Tratamento de dados. DistribuicBes 25 | 124 4-6 1-2
de probabilidade. Testes de 5 | 1-2-4 4.6 1-2
aderéncia, Ferramentas 5 | 1-24 46 1-2
computacionais para modetagem de |
dados. L 124 4-6 1-2

Dacumento de Qrigem | Prajetw do curso | Neme oo docimento  © Plano de Ensing
Ermiticis pior . Coordanacao | Hevisaon® 1
Revisado por . Professores de curso | ey impressio
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Ferramenta computacional Estudo dos recursos do ambiente
ARENA para suporte as etapas de
muodelagem, simulagio, analise,
validagao de modelos. Recursos 10 1-2 4-6 3
basicos de modelagem.
Recurses imermediarios de $ 1-2 4-6 3
modelagem.
Recursos Avancados de 5 1-2 4.5 3
modelagem.
Recursos de analise e animacéc 8§ i-2 4-6 ]
5 1-2 4-6 3
Verificacdo e validacao de Conceitc de verificaco e vaiidacao. |
modelos de simulagao Técnicas de verificagso. Técnicas de | 5 | 124 | 4.8 5
validagho. 25 1.2.4 4-8 1.2
Validade dos dados 28 1-2-4 4-6 12 |
3-2-4 4-8 12
Analise de resultados Dimensionamento de corridas, 2.5 1-2-4 | 48 1-2
Regime fransitério x regime i'
permanente. | 28 1-2-4 | 48 1.2
Simulacio terminal x nfo terminal,
Escotha das medidas de 2.8 Gk 45 1-2
desempenhs.
2.5 Faled 4-0 T2
Projeto de modelagem e Desenvolver a modelagem e a
simulacao de sisternas simulagio de um sistemnz, a partir do
referencial tedrice apresentado nesta {
Uc. a5 1-2-4-9 | 4.5 58 |

| p9 | PROJETO INTEGRADGR ndo ha i

40 | BIBLIOGRAFIA
CHWIF, LEONARDO: MEDINA, AFONSO. Madelagem e Simulagao de Eventos Discretos. 12018 e aplicacoes.
2% Ed. 53 Paulo @ Bravarte, 2007.
PRADOQ, DARCI. Usando o ARENA em SimulagBio. 22, Ed. Belo Horizonte : INDG, 2004,
MARTINS, GILBERTO A. Estatistica Geral e Aplicada. 2*. Ed 53c Paulo : Aflas, 2002.
PRADO, DARCI. Teoria das Filas e da Simulagio. 3°. Ed. Beio Hotizonte : INDG, 2006.

FREITAS FILHO, Paulo José de. Introducio 4 modelagem e simulagac de sistemas; com aplicagdes em Arena,
Florianopolis : Visual Books, 2001,
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

| 06 [UNIDADE CURRICULAR (UG): ELETRICIDADE

07 | COMPETENCIAS DA (UC).

para o seu desenvolvimento profissionat.

Proporcionar a aquisicao de conhecimentos Dasieos sobra Elatrostiatica. Ele framagnetismo, Teoria geral de
Circuitos & Medidas Elétricas, capasitando-o para o desenvolvimento de habilidades essenciais & necessarias

08 | Ementa/Habilidades Conteddo/Bases Tecnolbgicas

NA | ME

RD

Fa

- Nogles de geracio, transmissio e
CONSUMO;

- Conceitos de tensio elétrica,
corrente elélrica e diferenca de
potencial

- Condulores, isolantes & semi
condutores;

- Amperimetros e voltimetios:

- Tensdo alternada e continua.

- Tipos de fontes de tensdc.

Energia elétrica

I# Conceito de resisténcia

| - Resistividage,

|- Calculo de resisiéncia de
condutores;

-Wariagao da resisténeia com a
Resisténcia siétrica temperatura;

- Codigo de cores;

- Resistores, recstatos &
potencidmetros;

- Conduténcia;

- Ohmimetro.

6.7.8

18

- Leide Ohm,
- Calcuio de poténcia e rendimenic,

Lei de Ohm, Poténcia & Energia - Cdlcuio de energia & Consumo:

& 1.2

6,78

16

|- Resisténcia equivalente;

|- Fontes de tensdo em série:

- Lei de Kirchhoff para lensbes:
- Fontes de tensfo e terra;

- Nolacdo de duplo indice:

Circuitos em série

=R

§7.8

1.6

- Conduténcia = resisténcia
equivalente;

- Céleulo da corrents nos rames:
- Lei de Kirchhoff para corente:
- Regra do divisor da corrente;

- Fontes de tens@o em paralelo;
- Circuites aberios e curto-circuitos:

Circuitos e paralelo

t.6

i - Resisténcia eqsvalente;
Circuitos mistos - Cleulo de fensdes e correntes:

§,7.8

- Congeito de campo elétrico:
- Definiche de intensidade de campo;
Campo siétrico - Equacdo da Lei de Coulomb:

uma carga pontual.

- Determinagdo do campo slétrica de !

7ed
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- Conceito de capaciténcia, :
- Conceito de densidade de ﬁw:o §
etelrico;

Conceilec  de
relativa;
- Diglétrico;
- Rigidez dielétrica;
- Corrente de fuga;
- Célculos de capaciténcia:
4 Cateulo de capaciineia
eguivalente;
- Tipos de capaciforss,

permissividade g

Capacitancia

- Fase de carga,

- Fase de descarga;

- Valores inicials;

- Valores inslantaneos:

Carga e descarga de capacitor

8

- Campo magnetizante;
- Magnefizacao;

- Induc@o magnética;

- Fluxe magnétice; :
- Permeabilidade magnética;
- Inditancia;

- Apticacdes,

Grandezas Magnéticas

- Lei de Faraday,

- Leide Lenz;

- Fem de auto-inducio;

- Carrentes de Foucault,

~ Acoplamenic magnético;

- Fem de mutua-inducan,
-Putaridade das tensbes induzidas.

Forga Eletromotriz induzida

1

| 09 | PROJETO INTEGRADOR ' Nao ha

§

| 40 | BIBLIOGRAFIA

?ntrcctuc;&o 2 Analise cie Cheuitos — Robernt L. pr!estad -11 ed@ao - Ed Prentice Hall do Brasil
{ Analise de Circuftos em Engenharia — J. Dawid Irwin - 4 edigdo- Editora Makron Books

| Andlise de Circuitos em Engenharia — William Hayt Jr- Ed. MoGraw Hill
Eletricidade Basica — Miltan Gussow - Ed. MeGraw Hi
Circustos Elétricos Robert Bartkowiak - Editora Makron Books
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

UNIDADE CURRICULAR (UC). ELETRONICA DIGITAL

97 | COMPETENCIAS DA (UC):

Simular circuitos sletro-elelrfinicos

Ensalar circuitos eletrdnicos contende componentes ativos e passives;
Solucionar problemas de sistemas atravas da algebra de Boole;

implementar circuitos logicos combinacionais a partir de fungdes simplificadas;
| Impiementar circuitos seqilenciais ulilizando cireuitos integradas;

D8 |  Ementa/Habilidades

Conteddo/Bases Tecnoldgicas

Ha

Sisternas Muméricos

1.1-Sistemas numericos.
1.2-Conversao entre sistemas,
1.3-Sistemas digital e analdgico,
1.4-Tipos de codigos.

05

Algebra de Boole

1 2.3-Teoremas.

2.1-Postulados,
2.2-Propriedades.

2 .4-Simplificacdo de expressies

i 1.3

1.3.48, |

7.8.8

Funegbes & Porias L ogicas

3.1-Tipos de porias ldgicas.
3.2-Elaboracio da tabela da
verdate.

3.3-Experiéncias.

Gs 1234

13486
7849

156

Técnicas de Simplificachio de
Cirguitos Logicos

4.1-Uso d mintermos {Soma dos
Produtos) & maxitermos (Produte
das Somas)

4.2-Téenica de Mapeamento por !
Veich-Kamaugh para aié 4 varaveis,
incluindo a condicdo irrelevanta,

4 3-Experéncias.

1 4234

138

Codificador & Decodificador

5.1-Representacio do sistema
decimal 0-15,por display 7
segmentos.

5.2-Codificagdo Binario/Decimal,
5.3-Codificacdo Binario/Gray
5.4-Decodificagio Bindrio/Decimal.
5.5-Decodificacio BCD/T Seg.
5.8-Experiéncias.

10 14234

1,348,
7,89

1,3.8

Multiplex 2 Demultiplex

B.1-Multiplexadorde 24e 8 e
eniradas,

B.2-Nogbes sobre demultiplexa-
cBo para 4 e 8 saidas, |

08 14234

1,348,
.88

1,38

Flip Flop's

7.1-Fhip-Fiop RS.

7.2-Flip-Flop JKE,

7 .3-Fip-Flop JK Mestre-Escrave.
TAFip-Flop T,

7.5-Flip-Flop D,
7.6-Experéncias.

W 11234

1,345,
788

1,36

Cireuitos Aritméticos

8.1-Meio Somador.

8. 2-Somador Completo

8.3-Melo Subtrator

8.4-5Subtator Complels
B.5-Bomador/Subtrator Compieta
8 6-Experiéncias.

05 | 1234

1,348,
7.8.8

138
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Registradores de Deslocamento

9.1-Regisirador Séne / Série.
9 2-Registrador Paralelo / Paralelo,
8 3-Experiéncias.

13,48,

05 1234 | 789

136

Contadores Digitais

10.1-Contador de Pulsos
10.2-Contador de Década
10.3-Contador Seglencial de G an
10 4-Contadores Assincronos
Crescentes / Decrescentes.
10.5-Contador Sincrono,
10.6-Experiéncias,

1,348,

W 113341 782

136

| Familias de Circuitos Logicos

11.1-Conceitos e Parametros das
Familias Logicas

11.2-Blocos Logicos,
11.3-Familia TTL

11.4-Familia CMOS

13456

9 l4o3a| 78BS

—

09 | PROJETO INTEGRADOR : Ngo ha.

SE

10 | BIBLIOGRAFIA

IDOETA, lvan Valeije; CAPUANGC, Francisco Gabriel. Elementos de eletrénica digital. S#o Paulo: Enca.
-TOCCI, Ronald J., WIDWER, Neal S. Sistemas digitais, principios e aplicagdes. Rio de Janeiro: LTC.
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

06 | UNIDADE CURRICULAR (UC): ELETRONICA ANALGGICA
07 COMPETENCIAS DA (UC)
- Polarizar componentes ativos para atuar na regido de corts, saturacio e hnear;
- Ensaiar circuitos eletrdnicos contendo compenentes ativos e passivos,;
OB | Ementa/Mabilidades Conteudo/Bases Tecnolégicas NA | ME RD FA
Fisica dos semicontiudoras: ;
Cundsutorgs.;go:amas @ i §.5
emicondutores: i M
1.Semicondutores Semicondutores ] 3 12341 By | 138
(Extrinsecosfintrinsicos ): i
Dopagem,

2.1 Diodo de juncgin, i !
2.2 Dicdo ideal:

1 2.3 Caracteristicas de polarizacao:
2.4 Efeitos de temperatura;

2.5 interprelacio das
; especificagdes: ! 1,87, |
B aee 2.6 Diodo Zener: | 15 | 1234 88 | 136
2.7 Diodo LED:

2.8 Diodo LED de alto britho;
28 Diodoem C.LC.,
2.8 Digdoem C.A;
210 Experiéneias.
3.1 Operagao;

3.2 Configuracio Base-cormum . ! |
3.3 Configuraciio Emissor-comum; | |
3.4 Configuracio Coletor-comum; | |
3.5 Limites de Operacao; { f
3.6 EspecificacBo o transistor; Fos .87

| 3.7 Encapsulamento e identificador | 30 | 1234 | 89 | 1,38
3. Transistores de terminais: i
3.8 Tesies de transistores,
problemas em iransistores:
3.9 Polarizagio; I
3.10 Circuttos de chaveamento com
transistor;

3.11 Conexao Darlington; |
3.12 Experiéncias; | !
3.13 Transistor de Efeito de campo; 1 !
3.14 Caracteristicas de JFET:
3,18 Mostet tipo Deplecéo;
3,16 Mosfet tipo Intensificacio.
4 Fontes 4.1 Filiros;

4,2 Regulagio de Tensdo por
Transistor; 10 1234 1 1.67 i 1,356
4.3 Cl's Reguladores de Tensao, ; 89 |
4 4 Expeniéncias. ) |
5. Sensores de luz e calor 5.1 Folodiodes. i
5.2 Calulas fotocondutivas: ; i
5.3 Folotransistor; | T25e |18 7.1 136

| 5.4 Fotocoplador, . e ' B.9 |

5.5NTC & PTC. LOGICH o ; !

5.6 Experién‘s:‘;as, b 5\ -
& ")

Ln

-
e

_,
£ :
£

I %
L

s
o
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6. Amplificadores Operacionais.

.1 introdugéo;

8.2 Operacao como Comparador:
6.2 Operagao como Ampliador
Inversor:

6.4 Operagdo como Ampliador Nag
Inversor,

8.5 Operagao come Seguidor de
Tensdo,

6.6 Operagio como Amplificadar
Somador;

6.7 Operagdo como Iriegrador;
6.8 Operacao come Diferenciadar,;
6.8 Especificaches,

£.10 Filtros Ativos;

8.11 Experidnicias.

1254 | 1,87 1 1

8.8

7. Circuilo Integradn 555

7.1 Caracteristicaz;

7.2 Dperaclio como Astavel:

7.2 Operacie come Monoastavel:
7.4 Expetigncias

5 (1234 1 1.3.8

ke
o

3,86

PROJETO INTEGRADOR Néo ha

40 | BIBLIOGRAFIA

BOYLESTAD R & NASHELKS 1. Dispositwos Eletranicos e Teons de Cireuitas,
SEDRA, A B & SMITH, K C Mictoslatrdnica. 4 £ Sac Paule: Makron Books. 1858
LOWENBERG. E. C_ . Cifcuilos Eletrdnicos - V1,
MALVING A P Eletrdnica. 4 £ S8o Pauic: Makron Books, 188

$8¢ Pauly: McGraw-Hill do Brasil, 1974
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DESENVOLVIMENTO DO PLAND
06 | UNIDADE CURRICULAR (UCY SERVDACIONAMENTOS
07 | COMPETENCIAS DA (UCH

Plansiar o acionamente de maguinas ulilizands os principios de controle eletrdnico;
Diferanciar as arquiteluras de controle aplicadas sm acionamenios de maquinas;
Anlicar gs diversos tipos de servoacionamentos;
Integrar dispositivos de acienamentos induslriais,
ne [ Ementaftabilidades Contatido/Bases Tecnoidgicas A ME RD Fa
-Aplicagdn dos servoacionamentos
~Caracledsticas
-Tiposg !
-gmc{p&g@zﬁ@ conirole
Semvos CC -Histemas realimentados
-controladores (P, £1, PID). LA ‘izg hd
-reguiadores de corerde & ¥
vaioridade
~Transdutores de velocidade ¢
posicao
Servomotores C AL
~Servomotor sincrono de i
-Caracteristicas construtivas
-Bervaconversores
<Constituicie do conirolador
-Esthgio de  Poténcia (PWM)
~Constituicie do Estagio de
Controte
-Modelamento Matematico
-Servoacionamentos WEG ap | T4 553 13
-Parémetros do sevoconversor SCA-
04
i -ParBmetros de Leitura
| -ParBmetiros de Regulaco
-Paramelros de Configuragao i
-Exemplos de Parametrizacéo
-Energizacao e colocagao em
funcionamente
08 |PROJETO INTEGRADOR: néc ha

40 | BIBLIOGRAFIA

RASHID, M.H. Eletronica de Poténcia: Circuitos  Dispositives & Aplicatbes. S30 Paulo; Makron, 1898,
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BOLDEA, NABAR . Electric Drives . Now York, BEd. DR Press, 2008
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Ministerio de Educagio )
Universidade Tecnoldgica Federa :
Campus de Curitiba ; ET53A
Geréncia de Ensino e Pesquisa $
Departamento Académico de Eletrotécnies ‘4"\
PLANO DE ENSING - TECNOLOGIA §
. ; .. | CURSD AUTOMACAO INDUSTRIAL AREA: INDUSTRIA
MODULD ACIONAMENTOS INDUSTRIAIS PERIODO: 3 °
a 3 N.° total de aulas ledricas:
: B : m m% N.° total de aulas praticas:
) N.” tolal de aulas de iaboratorio;

02 | OBJETIVO GERAL DO CURSO

© Curso Superior de Tecnologia em Aulomagio Industrial tem por objetivo atender a5 necessidades das
empresas nesla area e formar profissionais para atuar no mercado de trabatho.

03 f PERFIL PROFISSIONAL DOS EGRESSOS

O egrasse do Curso Superior de Tecnoiogia em Automacao Industrial devera ser capaz de;

Inferpretar plantas e cones de estruturas & equipamentos:

interpretar plantas de projetos elétricos de sistemias automalizados:

instalar, operar e parametrizar conversores, inversores de fragléncia e softsfanters.

Aplicar normas técnicas relacionadas 3 infra-estrutura de instal agbes elélricas para sistemas de
& '

Operar e manter sistemas CAD, CAE, CAM e CNG:

Executar as bases legais referentes & seguranca no trabatho em ambientes automatizades:

Executar instaiaches de infra-estrutura elétrica para sistemas de autormagéo;

Execular manutencfo de sistemas automatizados:

implementar sistemas automatizados  ulilizando  conirolador logico pregramavel bem  como
migrogonirclagores;

implementar redes industriais: |

mplementar sistemas na area de aulomagao industrial, berm como Crouilos necessarios para o
interfaceamento enfre os subsistemas;

Integrar dispositivos de acionamentos indusiriais,

Integrae fontes de energia: alternativas, de concessionarias ou de emergéngia, considerando os aspectos
de eficiéncia energética e da automacio;

integrar sistemas automatizados utilizando hardware e software;

Planejar, executar, supervisionar e inovar sistemas na grea de automagio industrial;

Planejar o acionamento de magquinas ulilizando os principios de contrale eletrénico:

Operar plantas controladas por sistemas supervisorios:

Conduzir equipes ¢ projetos laborais em sistemas sutomatizados.

Gerenciar implementagdes & manuiengoes de sistemas automatizados:

Gerenciar empresa na drea de automacio industsial;

Gerenciar processos industriais automatizados aplicando ferramentas de gestao tecnoldgica;

Assessorar a elaboragio de planos de conservacdo de energia em instalagdes elélricas, execulando
analise de sistemas tarifarios comercials e industriais: |

Analisar circuitos de comandos eletromagnéticos, eletropneumaticos = sletrohidraulicos em sistemas ’.
automatizados, ]

04 | COMPETENCIAS A SEREM CONSTRUIDAS NO MODULOD
Integrar fontes de energia: alternativas, de concessionanias ou de emergéncia, considerando os aspectos de
eficiéncia energética;
Analisar e aplicar conversores de energia e sistemas microcontrolados ulilizadas em instalagbes industriais;
Trabalhar com hardware e software utilizados na integracfio de sisternas aulomatizados;
Analisar circuitos de comendos  eletromagnéticos, sletropneumaticos & eletrohidraulicos em  sisternas
automatizados;
Implementar programas utilizados em sislemas de automacio,

Proceder integracéoe de dispositivos de acionamantos industriais, !
65 | FUNDAMENTACAC LEGAL, :
sy,
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Decreto n.” 2208 de 17 de abril de1097.
Parecer 29/2002 : Diretrizes Curriculares Nacionais para os Cursos da Tecnologia
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO 7,
08 | UNIDADE CURRICULAR (1C): COMUNICAGAC E METODOLOGIA DE PESQUISA.
27 { COMPETENCIAS DA (UC):

Produzir textos e apresentar de forma oral Ulizando ecricas de comun icagdo inguistica e
D8 |  Ementa/Habilidades Conteiido/Bases Tecnologicas NA ME | RD | Fa
Tecnslogia, Técnica & Ciancia A Origem da Ciéncia,o papel da : ' [ ]
Tecnologia.e da Técnica 02 | 1345 | 1,289 g 2
Classificacdo das Origem da Metodalogia Cienliica, ]
Cignciag, As cignclas da Natureza D6 | 1345 | 1,289 25
Tipos de Pesquisa. i
Pesguisa Tecnologica Conceito de Pesquisa Tecnologica
As logicas Dedutiva e indutiva. | |
Observacao, experimentacio e . i i
ensaios tecnologicos. |10 1345 1289 | 2078 |
Hipdteses, Teornas, modelos e 1
explicacdes : |
Organizacac e etica da Pesquisa | Planejamento da Pesquisa i
Tetnoitglea Amuostragens e écnicas de pesquisa i

Métodos qualitativos e quantitativos
Metodos e técnicas de pesguisa.
Elaboragao, andlise & interpratacio
¢os dados.

Normas de Pesquisa. As normas da ABNT,

Normas para trabalthos tecnico-
cientifico. E redigir texios cientificos
Referéncias Bibliograticas | Citagbes. | 10 i 1345 1288 | 2578
| Reialorios de Atividades, projeto e |
| Reiatorio de Pesquisa,
Eslrutura e forma de trabalhos,

|
12 1345 | 1283 2878 |

Preparo, apresentagio de Preparacao e elaboracao de artigo
comunicacdo e de monografias cientificn.
Preparacao & apresentacao
de projeto de pesquisa. i

Técnicas de comunicagao 134511289 2678
com o plblico. !

Utilizagao de aplicativos basicos de i
apresentacio de semindrio de i i
pesquisa. ! ' i
08 | PROJETO INTEGRADOR: Nic ha

10 | BIBLIOGRAFIA |
FACHIN Otiliz Fundamenios de Metodologia. 4 ed | Sao Pauio: Saraiva, 2003,

GALERA, Joscely, M. B. Metodologia Cieniifica, DEponivel em: e ot cetetoe brideptosidacenjoscely.
MARCOMNI. M. de A; LAKATOS, £ M. Teenicas de Pasquisa: planejaments & execuchs de pesquisas, elaboracic , andlise
& interpretacio de dadus 4. ed -Sio Baule: Atlas 1989

RUARD. Dircau. Manissi de Apresentagio de Produgls Académica Pesquisa, textos académico, Apresentacio da
Trabzaihos Pate Branco: Facuidade Mater Del 2004

RUDID Vitor F introduglo ao Projeto de Pasyuisa Clentifica, 31 ed Petropolis: 20072
SANTOS Ezequias, E Textos Selecisnados de Métodes e Técnicas de Pesquisa Cientifica 3 ed. Rio de Janeite:
ilmpatus, 2001 )

UNMERSIDADE FEDERAL DO PR Sistema de Bibliotecas Periddicos = Artigos periddicos Curltiba. Ed da UFPR 2062
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO
06 | UNIDADE CURRICULAR: COMANDOS EM ACIONAMENTOS INDUSTRIAIS !
07 | COMPETENCIAS DA {UC):
reconhecer componentes utitizados em esquemas eletromagnéticos, pneumatices ¢ hidraulicos:
sirmular o funcionamento de circultos em software apropriado;
elaborar circuitos de comandos eletromagneticos, eletropneumaticos e eletrohidraulicos;
executar montagens de comandos eletromagnélicos, eletropneumaticos e eletrohidraulices;
desenvolver e implementar programas utilizands linguagem dedicada @ automacio;
aplicar metodologia cientifica na elaboragao e apresentacio de frabalhos;

integar dispositivos de acionamentos industriais i
08 | EmentafCompeténcia Contetdo/Bases ‘NA I ME RD FA |
' Conhecer a simbologia adequada | ;
Interpretar diagramas letromagnéticos
—— . 345,
1 1. Circuitos Eletromagnéticos Brojetar dmpostivos aUlomaticos 10 112345758 5.8 135
envolvendo motores alétricos 2
suas respectivas condictes de i
funcionaments !
Conhecer a simbologia adequada | 32 1234578 32:'85 ' | 435
12, Circuiios pneumaticos o RGPS diagnmias pasumaliceb & | Tagadiaset 398 | 4a
Projetar dispositivos automaticos 345
envolvendo cilindros prsumaticos e 32 [ 1234578 ws | 135
hidrauticos ;
Conhecer a simbologia adequada 8 1234578 3;85 135
interpretar diagramas prieumalicos e 3,4r.5,
3. Circuitos sletropneumaticos & | hidraulicos 1 | 1294579 6.5 8
eletrohidraulicos Projetar dispositivos automalices
envoivendo cilindros preusmaticos e 345886,
T 32 11234578 8 | 1,35 é
i

09 | PROJETO INTEGRADOR : niio ha i
40 | BIBLIOGRAFIA

Apostita de Comandos Eleromagnéticos, CEFET, Jorge, 1882;
Acionamenics Elétricos, Editora Erica, CLAITON MORO FRANCHI 2007
Autormna;cdo Preumatica, Arivelto Bustamare Fialho, £rica,

Automacéo Industrial, Ferdinando Natale, Erica

Autemacao Eletropneumatica, Nelson Gauze Bonacorso, Erica

11 | APRENDIZAGEM E AVALIACAD
ME: Metodologia de Ensino RD: Recursos Didéticos | FA: Formas de Avaliagio
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§ - Pevquiss 5. Mapas 7 tatdiogos | 5. Frojeto
& - Dramatizagdo 6 - Labovatdro | & - Retatono
7 - Projeto 7 - Imprassos (apostia) | 7+ Seminane |
8 - Debate 8 - Quadio de giz 8 - Qutros
@ « Estudo de caso 9 - Dulros
i - Semingnc
11 - Paing! infegrada tibs.:
12 - Visita thenics - ; -
: Ngla fingt= Notal-Mote2
13 - Brainstorming ) ~; ‘
14.- Dutteos rotmt=LansrattnatndiceNoia2

NotaZ=Simulssiatindicehota !
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO
06 | UNIDADE CURRIGULAR (UC): CONTROLADORES LOGICO PROGRAMAVEIS

07 | COMPETENCIAS DA (UC):

* Executar montagens de projetos de sisleras avtomatizados:

* Realizer manutencdo em sistemas automatizados;

* Desenvolver projetos [0gicos de sistemas avtomatizados envolvendo varidveis discretas e analdgicas, 1
* Elaberar projetog 16gicos estruturados utifizande ferramentas cora GRAFCET, t
* Propor melhorias em processos ja operantes; !
* Programar interfaces Homem-Maquinas (IHM);

* Realizar integrac@o entre CLP, IHM e inversores de Fregiéncia

B 1 EmentaiHabilidades Conteudo/Bases Tecnologicas NA | ME RD | FA

1. Histdrico e apresentacio dos
Cif's
: 2. Arquitetura de um CLP: Fonte,

2:‘ omgmig;ﬂ;gmm g CPU, Médulos de Entradas e Saidas

Programaveis 3. Configuracdio de um CLP: Ndmero
de pontos {I/0s), pontos analbgicos,

discretos, CC, CA, PWM, Expansao

Local e Remota.

ROM, PROM, EPROM, EEPROM,

2. Memorias FLASH. 06 "253-“ ’=3;é3? 2.3.5

123413467

12 P 8.9 2,58

3.1 Linguagem Ladder,

3.2 Lingusgem | ista de Instrugdes; 1254 | 13487

3. Linguagens de Programacio 3.3 Lingusgem GRAFCET Diagrama 18 : é 4 i a é 2.4, 8

Funcienal Seqiencial 5FC gl

(Sequenial Function Chant

4.1 Ciclo de Execugio do CLP

(SCAN): ; 12,34 | 13467

4. Sistema de Operagdo do CLP | 4.2 Alualizacao de entradas e i 18 P [ 235

saidas, & execucdo do programa de |

aplicagdo.

5.1 instrugdes de Bit, Byte e Word;

5.2 Variaveis tipo Type, Local e

Glaobal;

5.3 Timers {TOF, TON, Gerador de

Pulso, Temporizador de Pulso,

Gerador de Onda Quadrada);

5.4 Contadores (Crescente,

Decrescente,

Crescente/Dacrescente),

5.5 Flip-Flop (SR & RS)

5.8 Detecglio de Borda (Crescente o

§. Fundamentos de Programagio | Decrescente); 42 ?'2;53‘4 T'3é4§6? 235

5.7 Registradores de Deslocamento Z

(Shift Register);

§.8 Sequenciadores SFC;

5.9 Blocos de Escals de Dados,

5.10 Estruluras de Comparacao

§.11 Estruturas de Rolinas

512 Sistemas Analogicos (Agda

Direta e Indireta);

5.13 Programacdio de iHM's
5.14 integracio de Micro Sisternas |

Automatizados. |

08 | PROJETQO INTEGRADOR: Nip Ha

18 | BIBLIOGRAF[A
Automago Indusirial - Ferdinande Natale - Editora Erica
Automacao Aplicada - DescricBo e implementagao de Sistemas Seqlénciais com PLCs — Marcelo Georgini -
Editora Erica et
Automacan e Controle Discreto — Paulo Rogério da Silveira e Winderson Eugénio dos Santos ~ Editora E.ricf’f (5
Engenharia de Automacio Industrial - Cicere Couto de Moraes e Plinio de Lauro Castrucei - Fditora LTC £,

o
o
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Lein’ 8394 ( Lei de dirstrizes e bases da educacao nacional-L DB} de 20 de dezembre de 1
Decreto n 2208 de 17 de abril de1997.
Parecer 29/2002 : Diretrizes Curriculares Nacionais para os Cursos de Tecnologia
DESENVOLVIMENTO DO PLANO
08 | UNIDADE CURRICULAR (UC): LINGUAGEM DE PROGRAMAGAQ
07 | COMPETENCIAS DA (UC): ]
implemaniar estruturas utilizando microcontroladores e periféricos,
Configurar hardware e software para controle e acionamento em automagio;
Desenvolver e implementar programas utilizando linguagem dedicada a automagao;
08 | Ementa/Competéncia Contetdo/Bases NAIME RD K FA
Algoritmos Estruturados Fundamentos de programagio
Conceitos basicos de algoritmos e | = @ g
estrutyras de dados R f_f ©
L o q: oy
Linguagem C Ansl {Introdugésc) Estrutura um programa em C.
Blocos de cidigo. ' i
Diretiva # inciude s b ~
Biblioteca <stdic h> 6 | Pl [
As fungBes printf() e scanf() o o« “
Especificadores de formatos
Operadores aritméticos
Varidveis & Estruturas de Tipos de Dadoes & Yanavels
Dados Nomenciatura & w
Declaragio [ w g
Inicializagao 3 pe 5 -
Vetores € strings St .
Diretiva #idafine
Estruturas Condicionais Operadores combinados
Operaderes relacionais
Operadores logicos @ w©
- Operador ternario <] [ w *;
Operador sizeoff) o Fie 0
Operador de moidagerm ou cast T =
Comando i
Comando switch
Estruturas de Repetigio Comando while
Comangdo for i oy .
Comando do....while 8 = o
Comando break e - i
Comande continue
Fungdes Passagem de parametros por valor
Passagem de parametros por referéncia. i @ i@
e o
o 1 W
o
08 | PROJETO INTEGRADOR: NAQ HA
1@ | BIBLIOGRAFIA
KERNIGHAN, Brian W.; RITCHIE, Dennis M.. € a linguagem de programacao. Rio Ge Janeiro, Campus, 1666, 206 p. IGBN 85-7001-
4104 i
TONDO, Clovis L, KERNIGHAN, Brian W, GIMPEL. Scott E. C, o fivio de respostas: solugGes dos sxercicios proposios em G- a ;
linguagem de programacao de Brian V. Kernighan e Dennis M. Ritchie . Rio de Janeiro: Campus, 1987, 188 p. ISBN 8570014341 |
MANZAND, José Augusto N. G.. Estude dirgido de linguagem C 6 sd rev. atual ampi Sdo Paulo: Erica, 2002. 204 p. 1SBN B5-
7154-887-8 i
i MAYER, Roberto Carlos. Linguagem G ANSI. 580 Paulo: MeGraw-Hill, 1888, 217p ISBN BO74502166 : {Broch.)
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinaments em Hoguagem C++. Sfo Paulc, Makron, 1884-1895_ 2 v ISBN 85-346-0290-5 (v. 1) |
STROUSTRUP, Bjarne. A inguagem de programacio C++ 3. ed. Porio Alegre: Bookman, 2000. 823 p. ISBN 85-7307-599-2 i

PINTAGUDA, Nicolo. Algoritmos elementares: procedimentos basicos da programacao Lisboa’ Presensa, 1988 150 p. WM%&
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

06 | UNIDADE CURRICULAR (UC): DESENHD TECNICO
07 | COMPETENCIAS DA (UC): .
interpretar plantas ¢ cortes de estruturas eequipamentos, 0
= 08 | Ementa/Habilidades Conteddo/Bases Tecnoldgicas NA ME RO FA |
Instrumental de desenho, regras de
tragado 4 mas livre e com 13
instrumenios. 12 378 e
- Fundamentos de dessnho Caligrafia fecnica, 03 13 1.7.8 38
\Scrine. Escalas (conceito e utilizagéo), a3 132 | 1578 14
Conceito sobre plantas estrutursis e | )
eléiricas, Apresentacdo de projetos | :
prontes, 01 1358 | 138 3
; Perspectivas (lsométrica e =
- Perspacivas. cavaleira) 08 5.2 178 3.8
A . : Projegdes ortoganais (PO). 0 1.3 178 3.8
Projeches Orogonais Cones. % 13 178 38
- Cotagem o il edi il 03 13 | 1578 38
- Contes Core tolal. Meio core, parcial & em 06 1.3 1,678 3.8
desvin.
- Diagramas elétricos Conceito de diagramas elétricos 0e 1.3 1,678 38 |
Unifilares & muliifilares, |
09 | PROJETO INTEGRADOR : N&o ha ]
10 | BIBLIOGRAFIA
" BACHMANN | For Beg. Desenho Téonico. Porlo Alegre, Editora Globo, 237 p. 1980

1880.

FRENCH, Thomas E, Desenho Tacnico. Forto Alegre. Editora Globe, 664 p. 1875
MARTIGNONI, Aifonso. Manual de Tecnologia Elstromecénica, Volume | Porio Alegre Editora Giobo, 380

XAVIER, Natalia el all. Desenho Téenico Bdsico. Sao Paulo. Editora Atica, 128 p. 1976,
ESTEPHANIO, Carlos. Desenho Técnico Basico. Ric de Janeiro. Editera Ao Livro Téenico. 230p. 1084,
- SPECK, Henderson José, Manual Bésico de Desenho Basico. Flarlanopolis. Editora UFSC. 2°. ed. 2001,
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO
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06 | UNIDADE CURRICULAR {UC): SISTEMAS DIGITAIS - =
07 | COMPETENCIAS DA (UC): T
Parametrizar dispositivos microcortrofados utilizados em acionamentos de mﬁvew
Compor sistemas microprocessados,
implgmentar estruturas utilizando microconiraladores & periféricos:
oa Ementa/Mabilidades Contetdo/Bases Tecnoldgicas NA | ME RD FA
1.1.Histarico 5
1.2.Noghes de Arquitetura de 2
computadores
1.3.Noghes de Arquitetura de 3
Microprocessadoras e W
Arquitelura de computadores e |1 4 Arquiteturas RISC, CISC, | 8
microprocessadores Harvard & Von Neumman i 12434 1_253 B 1235868
5 T84
2. Memorias
2.1. ROM, FROM, EPROM, 1 123411248 12356585 |
EEPROM. FLASH 5 789 jI
3.1. Familia de microcontroladores 1 ;
3.2. Amuitetura Interna 3 1
3.3. Principais caracteristicas, =
Pinagem & caracteristicas elétricas
3.4, Membrias, bancos de B |
regisiradores e registradores |
| especiais
3.5. Programagao, simulagdo, 15
’ o | pesquisa de erros & gravacio
Micr%oont?;?‘aﬁ?;s Ui = 3.6. T&mparizac_ﬁn. circuitos 10
Lexternos, periféricos
3.7. Conjunto de instrucaes, 5 123411246, 123565
interfacearnento e dispositivos de 57789
entrada e saida
3.8, Interrupcies 10
3.8 Recursos Avancados
{Temporizadores, PWM,
Comparador, LCD, et b
3.16. Projelo Integrador, 28 |

| 09 | PROJETO INTEGRADOR: desenvolvido como parte da unidade curricular

10 | BIBLIOGRAFIA
Desbravando o PIC ~ David José de Souza — Editora Erica,
Microcontroladores PIC, técnicas avancadas — Fabio Pereira — Editora Erica, I
Micrecontroladores PIC, uma abordagem prética e objetiva — Wagner da Siva Zanco — Editora Erica. i
Conectando o PIC — Fabio Pereira - Editora Erica.
11 | APRENDIZAGEM E AVALIACAD
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DESENVOLVIMENTO DO PLANO

UNIDADE CURRICULAR (UC): ELETRONICA DE POTENCIA

08
ar

COMPETENCIAS DA (UG

-

Classificar conversores estaticos;
Reconhecer componentes utilizados em conversores.

08 | Ementa/Habilidades

Contetdn/Bases Tecnologicas

RD

fiTinstores

1.1} 8CR.

1.2) DIAC,
1.3) TRIAC.
1.1) TBJ.

1.1) MOSFET.

1.6.7.8,
9

2) Retificadores

2.1) monofasicos .

2.2) trifasicos .

2.3) ndo controlados.

2.4} semicontrolados.

2.8} tolalmente controlados

05 1,234 11678, | 1386

3 Fitros

3.1} efeito dos fitros capacitives
sobre os retificadores

3.2) efeito dos filtros indutivos sobre
os refificadores

05 1234 1678 | 138

4) Controlador de Poténcia

4.1} Principios basicos de
funcionamento,
4.2y Ensaios com TCA 785,

10 1,234 | 1678,

1,38

5} PWM

5,1} Principios basicos de
funcionamento modulacéo por
largura de pulso.

5 23Ensaio com Circuito Integrado.

05 1234 11678 | 1,386
' 2]

63 Dissipadores

8.1) Principios biasicos
8.2} céiculo termico

] 1234 11878, | 1586

7} Introducdo a0s conversores
chaveados

7.1)Principios basicos de
funcionamento.

7.2) Tipos.

7. 33aplicabilidade

o0& 13 16,78, | 136
g

8) Conversores GC-CC

8.1) Principios basicos de
funcionamento de conversares lipo
buck

8.2) Principics basicos de
funcionamento de conversores tipo
boost

10 1234 | 1678, | 138
8

VM R —

93 Conversores CC-CA

2.1} meia ponte.
8.2} ponte completa .

9.3) push-pull .

12,34 § 1,678,

PROJETO INTEGRADOR: ndo ha

40 | BIBLIOGRAFIA

Ahmed, Ashfag ~ Eletrbnica de Poténcia
_Rashid. Muhammad H. - Eletrdnica de Poténcia: Circuitos, Dispositivos e Aplicacbes.
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