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Ementa

W

1. Grandezas fisicas. Representacio vetorial. Sistemas de unidades. Cinematica e dinamica da particula. Trabalho e energia. Conservagao de
energia. Sistemas de particulas. Colisées. Cinematica e dinamica de rotacbes. Equilibrio de corpos rigidos e Elasticidade. Gravitagao

ijegvo geral
1 Desenvolver os conceitos e o formalismo basico da mecanica newtoniana. Utilizar algebra vetorial e calculo diferencial em aplicacdes de
interesse na mecanica classica.

FObjetivo especifico

1. Estudar os conceitos e teorias que envolvem: as Grandezas e Unidades Fisicas, os Vetores, o Movimento Retilineo, o Movimento em duas €
trés dimensdes. as Leis de Newton e suas aplicagdes, o Trabalho e Energia Cinética, a Energia Potencial e Conservagao de Energia, o
Momento Linear, o Impulso e as Colisdes, a Rotacdo de Corpos Rigidos, a Dindmica do movimento de rotacdo, o Equilibrio e Elasticidade e a

Gravitagao.
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Contetdo programatico

1. Capitulo 1 - Unidades, Grandezas Fisicas e Vetores
1 1 A Natureza da Fisica. Modelos Idealizados. Padrées e Unidades. Coeréncia e Conversao de

Unidades.
1.2 Incertezas e Algarismos Significativos. Estimativa e Ordens de Grandeza.

1.3 Vetores: Soma Vetorial. Componentes de Vetores. Vetores Unitarios. Produtos de Vetores.

2. Capitulo 2 - Movimento Retilineo
2.1 Deslocamento, Tempo e Velocidade Média. Velocidade Instantanea. Aceleragao Media e

Aceleracao Instantanea.
2 2 Movimento com Aceleracido Constante. Aceleragéo por integragao.

2.3 Queda Livre de Corpos.

3. Capitulo 3 - Movimento em Duas e Trés Dimensoes
3.1 Vetor Posicédo e Vetor Velocidade. Vetor Aceleragao.
3.2 Movimento de um Projétil.
3.3 Movimento Circular.
3.4 Velocidade Relativa.

4. Capitulo 4. Leis de Newton do Movimento
4.1 Forga e Interacdes.
4.2 Primeira Lei de Newton. Massa.
4.3 Segunda Lei de Newton.
4 4 Terceira Lei de Newton.
4.5 Peso.

5. Capitulo 5. Aplicagbes das Leis de Newton
5.1 Particulas em Equilibrio.
5.2 Dindmica das Particulas.
5.3 Forgas de Atrito.
5.4 Dinamica do movimento circular.
5.5 Movimento de Projéteis com resisténcia do ar.

6. Capitulo 6 - Trabalho e Energia Cinética

6.1 Trabalho e Energia Cinética.
6.2 Trabalho e Energia com Forgas Variaveis. Poténcia.

7. Capitulo 7 - Energia Potencial e Conservagdo da Energia

7.1 Energia Potencial Gravitacional.
7.2 Energia Potencial Elastica. Forgas Conservativas e ndo Conservativas.

7.3 Forga e Energia Potencial.
7.4 Diagramas de Energia.

8. Capitulo 8 - Momento Linear, Impulso e Colisdes
8.1 Conservacédo do Momento Linear.
8.2 Colisdes Inelasticas.
8.3 Colisbes Elasticas.
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8.4 Centro de Massa.

9. Capitulo 9 - Rotacdo de Corpos Rigidos
9.1 Velocidade Angular e Aceleragdo Angular. Rotagdo com Aceleragdo Angular Constante.
9.2 Relagao entre a Cinematica Angular e Cinamaética Linear.
9.3 Energia no Movimento de Rotacdo. Teorema dos Eixos Paralelos.

10. Capitulo 10 - Dinamica do Movimento de Rotacgdo
10.1 Torque. Torque e Aceleragao Angular de um Corpo Rigido.
10.2 Rotacgao de um Corpo Rigido em Torno de um Eixo Mével.
10.3 Trabalho e Poténcia no Movimento de Rotagao.
10.4 Momento angular.
10.5 Conservacao do Momento Angular. Precesséo.

11. Capitulo 11 - Equilibrio e Elasticidade
11.1 Condi¢des de Equilibrio. Centro de Gravidade. Equilibrio de Corpos Rigidos.
11.2 Tensdo, Deformacgao e Moédulos de Elasticidade.
11.3 Tensao e Deformacgao Volumétrica. Tensdo e Deformacgado de Cisalhamento.
11.4 Elasticidade e Plasticidade.

12. Capitulo 12 - Gravitacao
12.1 Lei de Newton para a Gravitacao. Peso
12.2 Energia potencial gravitacional. Movimento de satélites.
12.3 O movimento de planetas.
12.4 Distribuicdo esférica de massa.

Metodologia

1. A metodologia utilizada sera a da aula expositiva, com eventual utilizagdo de experimentos demonstrativos em sala de aula e/ou videos com
experimentos demonstrativos.

Sistema de avaliagdo

1. A avaliacdo do aluno sera feita através da sua média semestral, que € a média ponderada das notas obtidas nas 04 (quatro) avaliagées
realizadas ao longo do semestre. Cada avaliagio terd peso 25% e sera composta por 04 (quatro) ou 05 (cinco) questoes. Media semestral
maior ou igual a 7,0 (sete) implica em aprovagdo. Caso contrario, o estudante devera prestar um exame final. Neste ultimo caso o exame final,
com peso 04 (quatro), e a média semestral, com peso 06 (seis), compordo a média final. Para a aprovagao, a média final devera ser maior ou
igual a 5,0 (cinco). Durante as aulas sera cobrada a presenga. Vale lembrar que frequéncia inferior a 75% o estudante fica reprovado por falta.

Bibliografia basica

1. [1] HALLIDAY, D., RENSICK, R. e WALKER, J. - Fundamentos de Fisica - Volume 1 - Mecanica - Livros Técnicos e Cientificos Editora - 8a

Edicdo ou mais recente.
[2] [SEARS E ZEMANSKY - YOUNG E FREEDMAN - Fisica | - Volume 1 - Mecanica - Editora Pearson Education do Brasil. - 10a Edigdo (2003)

ou qualquer outra edigao.
[3] NUSSENZVEIG, H. M. - Curso de Fisica Basica - Volume 1 - Mecanica - Editora Edgard Blucher Ltda. - 4a Edigdo qualquer outra edigéo.

Bibliografia complementar

1. [1] Alonso, Marcelo and Finn, Edward J.; Fisica, Um Curso Universitario; Volume | - Mecanica. Editora Edgard Blicher Ltda., Sdo Paulo, 1983.
2] KITTEL, C. e KNIGHT, W. D. R. Curso de Fisica de Berkeley, vol. 1, Sao Paulo: Ed. Edgard Blucher, 1970.

3] TIPLER, P. A. Fisica. 3a. edigdo, vols. 1 e 2. Rio de Janeiro, Rio de janeiro: Livros Tecnicos e Cientificos Editora S A., 1995.

4] Watari, Kazunori. Mecanica Classica. Sdo Paulo, Ed. Livraria da Fisica, 2003.

[5] Barros, Ivan de Queiroz, Mecanica Analitica Classica. 1 ed. Sao Paulo, Ed. Edgard Blucher, 1995.
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