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Identificação
Nome Leo Schirmer

Nascimento 26/08/1959 - Uniao da Vitoria/PR - Brasil

Lattes ID  3038370233505141

Orcid ID  https://orcid.org/0009-0001-1441-8075

Nome em
citações

bibliográficas

SCHIRMER, L.

Formação acadêmica/titulação
2023 Mestrado em Engenharia Elétrica.

Universidade do Estado de Santa Catarina, UDESC, Florianopolis, Brasil
Orientador: DOUGLAS WILDGRUBE BERTOL  
Bolsista do(a): Fundação de Amparo à Pesquisa e Inovação do Estado de Santa Catarina, FAPESC,
Brasil.

2002 - 2004 Mestrado em Automação Industrial.
Universidade do Estado de Santa Catarina, UDESC, Florianopolis, Brasil
Título: Modelagem do Robothron, Ano de obtenção: 2005
Orientador: Silas do Amaral

1983 - 1989 Graduação em Engenharia Eletrica.
Universidade do Estado de Santa Catarina, UDESC, Florianopolis, Brasil, Ano de obtenção: 1989

Formação complementar
1995 - 1996 LIC PLENA P/PROF FORM ESP CUR ENS 2º GRAU. . (Carga horária: 900h).

CENTRO FEDERAL DE EDUCAÇÃO TECNOLÓGICA DO PARANÁ, CEFET PR, Brasil

1990 Curso de curta duração interrompido(a) em ESPECIALIZAÇÃO EM CONTROLE DE PROCESSOS E
INSTRUME. (Carga horária: 445h).
Universidade do Estado de Santa Catarina, UDESC, Florianopolis, Brasil
Ano de interrupção: 1992

Atuação profissional
Brasil Automatics - BRASILMATICS

2006 - 2013 Vínculo: Sócio Administrador , Enquadramento funcional: Engenharia de Projetos de Automação Industria,
Regime: Brasil AutomaticsDedicação exclusiva

Universidade do Estado de Santa Catarina - UDESC

1991 - 1997 Vínculo: Colaborador , Enquadramento funcional: Professor Colaborador , Carga horária: 20, Regime:
Universidade do Estado de Santa Catarina Parcial

Atividades

11/1991 - 02/1997 Graduação, Engenharia Eletrica

Disciplinas ministradas:
Circuitos elétricos , Eletrônica Digital , Sistemas de Controle , Instalações Elétricas Industriais

Instituto Federal de Santa Catarina - IFSC

2014 - 2015 Vínculo: Servidor público , Enquadramento funcional: Professor , Carga horária: 40, Regime: Instituto
Federal de Santa Catarina Integral

Sociedade Educacional de Santa Catarina - SOCIESC

1993 - 2007 Vínculo: Celetista , Enquadramento funcional: Professor , Carga horária: 50, Regime: Sociedade
Educacional de Santa Catarina Integral

Atividades

09/1993 - 12/1998 Ensino médio

Graduado em Engenharia Eletrica pela Universidade do Estado de Santa Catarina (1989) e mestrado em Automação Industrial pela Universidade do Estado de Santa
Catarina (2004). Tem experiência na área de Engenharia Elétrica, com ênfase em Automação Eletrônica de Processos Elétricos e Industriais, atuando em Sistemas Integrados
de Manufatura. Tem experiência na área de ensino, atuei como professor colaborador na Universidade do Estado de Santa Catarina - UDESC, professor da Escola Técnica
TUPY, professor no SENAI, professor no Instituto Superior TUPY. Diretor de Automação Industrial da Brasilmatics Ltda. Professor substituto do Instituto Federal de Santa
Catarina. Programador de robôs autônomo.Instalador de Equipamentos industriais autônomo. Atualmente aluno mestrando no curso PPGEEL de UDESC-CCT-Joinville, sob
orientação do Prof. DOUGLAS WILDGRUBE BERTOL. Bolsista FAPESC. (Texto informado pelo autor)
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Especificação:
Eletrônica , Instrumentação , Informática Industrial

01/1999 - 07/2007 Graduação, Automação Industrial

Disciplinas ministradas:
Microprocessadores , Eletronica Analógica e Digital , Projeto de Sistemas Automatizados , Trabalho de
Concusão de Curso , Informática Industrial I , Instrumentação , Máquinas Elétricas , Sistemas Industriais 2

02/2002 - 07/2007 Pesquisa e Desenvolvimento, Instituto Superior Tupy - Campus Boa Vista, Automação

Linhas de pesquisa:
Sistemas flexiveis de manufatura , Robótica

Linhas de pesquisa

1. Robótica

2. Sistemas flexiveis de manufatura

Producão

Produção bibliográfica

Artigos completos publicados em periódicos

1.  SCHIRMER, L.; FERREIRA, João Carlos Espíndola; SANTOS, Marcelo Teixeira dos; CARDOSO,
Bruno Francisco; SANTOS, Hugo Gaspar Aranda. Procedimento para integrar equipamentos em um
sistema flexível de manufatura. Máquinas e Metais. v.Xl, 2004.

Trabalhos publicados em anais de eventos (completo)

1.  SCHIRMER, L.; FERREIRA, João Carlos Espíndola; CARDOSO, Bruno Francisco; SANTOS, Hugo
Gaspar Aranda; SANTOS, Marcelo Teixeira dos. A Procedure For Integrating Automated Equipment In A
Flexible Manufacturing System And Their Use For The Remote Manufacture Of Parts Through The Internet
In: 17th International Congress of Mechanical Engineering - COBEM, 2003, São Paulo. 2003,

Orientações e Supervisões

Orientações e supervisões

Orientações e supervisões concluídas

Trabalhos de conclusão de curso de graduação

1. Fernando Haas e Giovanni Dettruz. Integração de um Torno CNC para a Formação de uma Célula
Flexívle de Manufatura. 2004. Curso (Tecnologia em Automação Industrial) - Sociedade Educacional de
Santa Catarina

2. Bertholdo Vieira Junior e Gilberto Arndt. Monitoração da Transferência de produtos entre a Base de
Distribuição da Transpetro em Itajaí e o Pool de Companhias. 2004. Curso (Tecnologia em Automação
Industrial) - Sociedade Educacional de Santa Catarina

3. Altair Prestini e Henrique Krzesinki Filho. Interface para controle e monitoramento do módulo de
entradas e saídas do robô IRB 2400/10 da ABB. 2003. Curso (Automação Industrial) - Sociedade
Educacional de Santa Catarina

4. Jacó Buss. Automatização da moldagem e desmontagem da linha de girabrequim. 2002. Curso
(Automação Industrial) - Sociedade Educacional de Santa Catarina

5. Alfredo Pedro Borba Neto. Programação robótica. 2002. Curso (Automação Industrial) - Sociedade
Educacional de Santa Catarina

6. Djalma Beppler. Automatização com aplicação de robôs articulados em injetoras de termoplásticos.
2001. Curso (Automação Industrial) - Sociedade Educacional de Santa Catarina

7. Jonas Zilse. Automatização de Balança de fluxo. 2001. Curso (Automação Industrial) - Sociedade
Educacional de Santa Catarina
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