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COMPROVANTE DE MATRICULA 2025/01P

O(A) académico(a) LEO SCHIRMER, aluno(a) do curso Mestrado Académico em Engenharia Elétrica com matricula nimero 0642023207, est&
matriculado(a) como aluno(a), na(s) seguinte(s) turma(s)/disciplina(s):

Identificac&o das disciplinas

Ord | Fase Cédigo Descrigao Turma C.H. Créditos Substituida
1 1 DST-02 - | Dissertacéo PPGEEL-A-2025-1 60 4
TOTAL 60 4

Informagdes complementares

1. O académico declara estar ciente do Calendario Académico e da legislacéo vigente.

2. Meses para integralizar o Curso: *24 prorrogados: 0 abandonos: 0 trancamentos: 0 matricula suspensa: 0 = 24.
3. Semestre inicial da contagem: *2023/02P. Limite para conclusé@o do Curso: julho/2025.

4. Maximo de créditos na matricula: *99.

Nestes termos - Joinville, 06/03/2025

Rua Paulo Malschitzki, 200 - Zona Industrial Norte - Joinville - SC / CEP: 89219710 / Telefone: (47)3481-7900
Sistema SIGA - Emissdo em 06/03/2025 10:18 - DOCUMENTO DIGITAL - DISPENSA ASSINATURA
A autenticidade pode ser vista em www.siga.udesc.br/certidao cddigo: 7D98D-0A264-C84DF-49188-9954F Valido até 02/09/2025



UNIVERSIDADE DO ESTADO
DE SANTA CATARINA

CENTRO . DE CIENCIAS TECNOLOGICAS - CCT

O Reitor da Universidade do Estado de Santa Catarina, no uso de suas
atribuicdes e tendo em vista a concluséo do

Curso de Mestrado em Automacao Industrial
Area de Concentragcdo: Automacéao e Informatica Industrial

em 11 de fevereiro de 2005, confere o titulo de

Mestre em Automacao Industrial
a

Léo Schirmer

nacionalidade brasileira, natural do Estado do Parana
nascido em 26 de agosto de 1959, Carteira de Identidade N° 1.977.589-0 - SSP/PR,

e outorga-lhe o presente Diploma a fim de que possa gozar de todos os
direitos e prerrogativas legais.

lorianépolis, 31 de agosto de 2005.
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CURSO DE POS-GRADUAGAD - MESTRADO EM AUTOMAGAD INDUSTRIAL

DISCIPLINA TITULAGAD
- Controle de Sistemas Lineares Doutor
- identificagdo de Sistemas 30 o odu Doutor
- Introdugdio 808 Algoritmos Genéficos 30 Claudio César de § Doutor
- Processamento Digital de Sinais 50 B Regina Maria De Felice Souza Doutor
- Fundementos de Robotica 60 B Alcy Rodollo dos Santos Camar Doutor
- Teoria dos Conjuntos Difus 30 B Claudio César de 54 Doutor
- Analise de Sistemas Ngo Lineares 0 & Silas do Amaral Doutor
- Projeto de Sistemas Dedicados % A Antohio Heronaldo de Sousa Doutor
- Projeto de Controladores para Robls 30 B Aley Rodolfo dos Samos Carrars Doutor
- Tépicos Especiais' Comagho de Fator de Poténcia pars Cargas Nao Linearas 01 30 L+ Marcelio Mezarobe Doutor
| - Disseriacéo 80 Aprovada

TOTAL 450 |

Periodo de realizagio do curso; UNIVERSIDADE DO ESTADO DE SANTA CATARINA
Dissertagao

Titulo: *Modelagem do robothron ~um
manipulador de barras paralelas "

Orientador Prof. Dr. Silas do Amaral

Data da Avaliagio: 11 /02 / 2005.




