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Nos dias atuais as técnicas de controle preditivo (Model-based Predictive Control) tém sido difundidas
principalmente pela facil habilidade de lidar com restrices fisicas e operacionais do processo. Esta
estratégia tem como objetivo minimizar, a cada tempo de amostragem, uma funcdo de custo baseada em
um modelo matematico e sujeito as restrices do processo. Neste trabalho, a técnica Dinamic Matrix
Control (DMC) foi estudada. Tal abordagem foi escolhida por ser uma técnica efetiva com baixa
complexidade de projeto. E importante notar que as abordagens do MPC séo altamente dependentes do
modelo matematico. Porém, tipicamente os modelos empregados no projeto do controlador diferem em
determinados pontos do comportamento real da planta, o que pode causar perda de desempenho da malha
de controle. Em alguns casos, tais diferencas, causam a violacao das restricGes impostas. Para resolver tal
inconveniéncia é aplicado e estendido a técnica de controle preditivo para um caso robusto. SimulacGes
experimentais foram feitas para avaliar as caracteristicas da malha resultante. Tais caracteristicas sdo: a
influéncia dos parametros de controle, a acomodacdo de perturbacfes, a necessidade de um filtro de
realimentacdo, realizacdo do tratamento da zona morta através de restri¢cfes sobre a excursao da acdo de
controle. Finalmente foram realizados ensaios de incerteza de ganho simulando perda de poténcia da
bomba.
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