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Dando continuidade ao trabalho realizado pelo dsidta Altino Alexandre Cordeiro Neto durante o
periodo 2011-2 deu-se, em 2012-1, prosseguimgms@uisa com a montagem, sincronizacéo e estudos
de movimentos da plataforma. Foi necessaria umee bewisao das etapas anteriores desenvolvidas na
pesquisa para compreensao de seus objetivos tadeslja alcancados, de modo a possibilitar uma
adequada interagcdo com as atividades a cumprimensalemais membros da equipe.

Com o inicio de estudos de movimentos, ainda er,Z0lpercebido que ocorriam interferéncias entre
as hastes e a base da plataforma em determinadagsis de movimento, apesar dos estudos prévios e
simulacdo em software CAD, mas decorrentes deagfies dimensionais durante sua producdo mecanica.
Para que nao se repetisse o problema, foram ré@atizaudancas dimensionais dos componentes que
estavam alterados.

Foi também diagnosticada a necessidade de sutBtitdas juntas esféricas por juntas universaisiaev

a um problema ocorrido na etapa de testes de motdnoede uma das juntas esféricas foi danificata, e
razdo de seus limites angulares de movimento @™o y e 360° no eixo x), de tal forma que asgsin
universais foram especificadas por sua propriedadaovimento angular ilimitado, 360° de amplitude
nos dois eixos (x e y).

Em paralelo, apds a pintura de todas as pecasiefniada a montagem da plataforma. Também foram
realizadas modificacdes estruturais e dimensiamaiock-pit, procurando a melhor adequacéo
ergondmica do piloto e permitindo uma melhor ingdcacom os pedais e controles frontais e laterais.
Por fim, apés a aquisicdo do controlador dedic@&NC Proteu, da empresa MCS Engenharia, permitiu-se
gue a pesquisa se concentrasse na automacaoetossiatividade especializada e exclusivamente
dependente do Prof. Alejandro R. G. Ramirez, payaah estando completamente finalizados os
componentes mecanicos da plataforma. A préximaeatapestudo sera sincronizar saidas do software
Flight Simulator com a plataforma e em consequéd@ianicio aos testes ergondmicos com os pilotos.
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